
SMART KIT NR. 1093

VISKER ROBOT

Beskrivelse

Dette at at lege: nyttiqt cilbenm— tn enhver bn. Med denne

robot knn vinduesviskerens frekvens satCES til neuen en gang

pr. unut og en gang pr. sekund.

Anvcndelsen at muen vi) forlanqe séve) vinduesviskerens
sol forn-inns uv. n; led den kan visketfunktionen altzd afpas~
see arm vejrnt.

Weigh '

12 — 14 vs): jzvfisp'and‘hlgfla
Maximal strum 200 mA

.

‘

Arbejdsfrekvens: J — so gangs pr. :11 ut

Sadan irkcr den

Konstruktianen bestir at an operationsfcrstzrker, 1.? :51,
ned en neqet h-j indqanqsilpedans, fordi der er en 3411' tran-

sistor i indgangen. Denne operationstorsrzrker er en pinkonpa—
tibel erstatning for den velkendte, 2111:: IC 7n, og den kan

anv miss 1 enhver )zonstruktion, nvcr list We: lav styrestmn,
hnj indgangsilpedans og stol‘ b5ndbre'de.

Dara vedr. JVFEI’ operalionsforstarkercn LF 351

lax forsyningssplndinq: + — 13 volt

Effektforbrug: sue nu

nax. indganqsspzndinq: + - :5 volt

Arbejdstelperatu . o - 7n grader
lax. junction cenperatur: 115 grader
flax. laddetelperatut: 300 grader 1' 117 sekunder

1 denne xonstruktion anvendes operationsforstzrkeren sum en

sinpel ti-et ned justarbar pause. Tiden indstilles led potenti- ,

ht m xendmucoren. c2, Oplades gennan lodstandsfietvfl—'

manta; F1. Noasta’ndnn, R5, bestammer hystere'sefi th den
kke erterede indgang pé operatinnstrStErkeren. sé smart

konstruktionen formndes til strmmforsyningen, :rzxxer gelaet,
og kontakterne slutteSV xondensatoren, c2, begynder at blive'
ladet op, 09 nsr spzndinqen aver den bliver af Sal-e starrelse
sol spandingen over den anden indqang {terminal a), annex re-

lzet. ‘Eiter nogen tie begyndex‘ opladningen a: kondensatoren

igen, cg forllbet gentaqer Sig. Rellet sluttes ass (or en

tid, Abner kortvarigt, sluttes igen o.s.v.

Hvis teninal ‘ 09 5 pa prints: furbindes ned hinanden led
en kuntakt, sluttes strdnnen straks til relaet, o9 det ébner.
bet er en nege: nytug funktiun, der bruges, nér det anskes, at

viskeren kun skal kare en enkelt gang aver ferruden.
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Simpierende bcm rkn nger

Denne konstruktinn er qanske 1et at bygqe, nlct bngevejled—
nlnqen cg diegrammet fclges noje. Begynd med at 1cdde lodde»
spyddene cg IC-fatnjngen 1' printet. Hakka: i fatningen skal
vende nen mcd strdnrersyningstermine1erne.

Fortset med modstendene cg kondensatorerne. se gcdt after,
at. kondensatorerne bllver vendt rigtigt, se dares positive cg
negative pol 1kke bliver forbytteti Lad sa: releet, potentiome-
tret

, dlcderne og transistoren pé pieds. Dicderne sattas i med
katoden vendende hen mod den nvide linie i dicdetegninge‘n p5
printet, cg transistoren skal vende den flade side af nuset nen
nod den lige linie i tegningen.

5e nu nele konstruktionen grundigt efter,,cg hvis alt synes
at vége i orden, set sd IC’en i dens tatning, sé hakkst 1 1c—

'huset vender sanne vej scm hakket J fetn'ngen.
se e: viskerrcbctten klar :11 at 1: Je e pravet cg tags: 1

Drug. Forbind en tend-siux—kcntaxt mellem taminnlerm—G-og s.

Termiml 2 cg 3 er re1eets knntakter. De skal forbindes i serie
med viskermotoren. Terminal 5 cg 7 forbjndes med henholdsvis
den peeitive cg negative pcl af vcgnens stremforsyning after
tind—sluk»kontakten til nonntten. (viekerne skal nu styres af

releet, cg den nnrmale Viskerkontakt sk‘al tende cg slukke for

robotten )1
‘.

Hvis all: er udfcrt korrekt, skal knnstruktionen fungere, 55
smart vcgnene vlnduesviskerkontakt tendes,

H\' o Iru nonen ik e virker

- Se after, cm der er semlinger, der ikke er bleve: 1cddet,
Dm der er kortslutninger m llem nabobaner, e11er cmder er led»

deflux, 50m ikke er bleve varmec bcrt.
— 5e efter, an der skulls vere fejl i ledninger ti1 cg fra

ydre enheder. .

, 5e etter, at der ikke mangle: kompcnenter, eller at kompc~
nenter e: blevet sat i forkerte nuiier.

- 5e erter, at e1ie palariserede kcnponenter er loddet i de

korrekte huller i printet,
, 5e erter, at stmmrcrsyningen hat den riqtige spending, og

an den er forbundet korrekt.
- Se efter, at der ikke ei— sat fcrkel‘te e11e: wdelagte kam-

penanter i printet.
7

‘

g

nvis eit synes at vere i orden, cg xnnstruktidnen alligevel
ikke virker, ed kontakt forhandleren, der kan orientate cm re-

paration af SMART KIT.

Komgonenter
R1 2, 5: 3,9 kohm 1/4 w (orange, hvid, zed)

6,8 kchm 1/4 w (blé, qré, red)
47 kohm 1/4 w (qul, violet, orange)

. 470kohn-1Mohm linear: potentiometer
c1, 2: led uF/ZS v elektrolyt
m, 2: IN 4148 diode
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D3:

91:
U1:

K):

Inverse:

1N <00; ensretterdlade

EC 545 NPN tranSiStDK
TLOEJ— LF 351 341:1“ Operationsforstkrker

re]& enpalet, 12 volt

SMART KIT punt 1093, Ic~fatning, loudsspyd, ladde—

nn, hyggevejlednlng.

LF 251 09 dens mare opnygnmg.

Diagram af viskerrobotten. Eenforbzndelsez.
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Wiper motor

+

Communus/Amtamaneou:

operakion switch.

Viskerrcbottens forbindelser i bilen.
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LODNING PA PRINTPLADER
4

T1] at lodde kémponenternei printpladen anv’endes en e1ektron1k-10d-

debolt. Brug en smal loddespids, 0g hold den hele tiden ren med en fugtig
svamp, der er beregnel specie]! til dette brug. Brug aldrig en {11 eller et

s!ykke sandpapir til at rengare loddespidsen med. Hvis den 1kke lengere
kan gmes ren, sé udskift den.

1 loddetinnet skal der were kanaler med fluxmiddel. Brug aldrig lod—

depasta! For meget flux i en lodning kan medfme dérlige forbindelser 0g

er en 211’de hyppigste {arsager til, at elektroniske konstruktioner ikke v11

fungere, P51 visse steder er man nadt til at lodde pé kobbenréd, der ikke

er forkinnetl SA m5 man selv ved hjzelp af loddebolten 0g loddetin over,

tratkke tréden med tin, far den Ioddes i konstruktionen.

Sédan loddes en komponent 1 en prinlplade:
.

» sz tilledningerne 1 den korrekte afstand fra komponenten, 0g 1nd,

8231 den p51 rene Med i printeL
- Til komponemer der har tykkere tilledninger end normalt mé hule

leme bores lidt stuns, men 1kke for More, for det besvzerliggm lodningen
bagefter V,

-

Anbring lqddespidsen mod komponenttilledn1ngen, hvor denne stik-

ker ud af primpladen. Tilfer loddetin, :1 de! flyder rundt om tilledningen
0g ned pé loddestedet.

— Fjern ikke ldddebolten, far tinnet er flydt jeevm ud over loddezen,

0g 31 fluxen er fofdampel - ogsé den, der skjuler 51g inde under Ioddetine

neL Hele operatiqnen skulle 1kke tage mere end (:3. 5 sekunder. Fjem lod-

debolten ved at lofte loddespidsen op langs komponenttilledningen. Lod»

ningen fer derved form som en "Ksukkenop Ser lodningen ud som en

klodset rund klump, mi den lave: om! Der mi ikke blesses pa lodningen.
Den ska] kale natsurl1gtaf, 0g der mé ikke vrikkes med komponenten under

af‘knlingen, sé dfiélaeggeslodningen Hvis lodningen udfmes korrekt v11

pverfladen skinne med metalglans 0g g3 jaavnt over 1 omgivelserne. Hvis

lodningen ser mg! eller krakeleret ud eller har form som en klump, sé er

lodningen mislykket, 0g loddelinnet bar fjernes enten med en tinsuge-
pumpe, med tinsugetréd eller allersimplest ved at vende prinlpladen om,

SA komponentsiden kommer opad 0g kobberbanerne nedad. Derefter settles

den varme, afmnede loddespids p51 loddestedet. Tinnet v11 da g3 over p51
loddespidsen 0g kan tunes afi svampen. Derefter laves lodningen om ef-

ter forskrifterne!
- Varm 1kke kobberbanerne for meget 0p! Overophedning kan med-

fare, at kobberbanerne Insner sig fra isolationsmaterialet.
- Nér der loddes pa en meget fulfbm komponent, kan man undgé, at

den adelaegges af varme, ved — pa komponentsiden — at holde pé tilled~

ningen med en spids tang taat ved selve komponenten. Tangen skaarmer

komponenten mod loddeboltens varme, samtidig med at den bortleder den.
- Brug aldrig mere loddetin end nzdvendigt. Ellers er der risiko for,

at nabobaner kan blive kortslultet - specie]: hvis de ligger med meget lille

afstand.
'

_

- N31 lodd'earbéjdete1- fardigt, skal enderne af komponenlledningerne
klippes af et par millimeter fra loddestedet.
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